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CZESC OPISOWA
Do Projektu Organizacji Ruchu Na Czas Robot zwigzanych z na budowg chodnika w

ciggu drogi gminnej nr 107082L ul. Lipowa w m. Niedrzwica Koscielna - Odcinek | od km
0+035,5 do km 0+474..

1. Podstawa opracowania projektu i wykorzystane materialy:

Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. ,Prawo o ruchu drogowym” (tekst jednolity
Dz.U. 2020 poz. 110., z p6zn. zmianami),

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. ,,0 drogach publicznych” (tekst jednolity Dz. U. z
2021 r. poz. 1376).,

,»Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych 1 Administracji
z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatow drogowych” ,

(Dz. U. Nr 170 poz. 1393), z p6zn. zmianami,

»Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2015 r. w sprawie
szczegotowych warunkow technicznych dla znakéw 1 sygnatow drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego 1 warunkow ich umieszczania na drogach”
(Dz. U. 2019 poz. 2311) z p6zn. zm.),

»Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzadzaniem” (tekst jednolity Dz. U. 2017 poz. 784),

,»Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r.
W sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne 1 ich
usytuowanie” (tekst jednolity Dz. U. 2016 roku poz. 124 z pdzniejszymi zmianami).

2. Opis stanu istniejacego.
Przedmiotem inwestycji jest budowa chodnika w ciggu drogi gminnej nr 107082L ul.

Lipowa w m. Niedrzwica Kos$cielna - Odcinek | od km 0+035,5 do km 0+474.

Docelowo planowana jest budowa chodnika od skrzyzowania z ul. Jasminowa do

poczatku istniejgcego chodnika to jest na dtugosci ok 770m. Dalszy etap budowy chodnika
wg. odrgbnego opracowania.

Zakres opracowania obejmuje:
e Rozbidrke istniejacych zjazdéw bitumicznych
e Przebukowanie zjazdow z kostki
e Budowa chodnika

3. Oznakowanie drogi - istniejace.

Oznakowanie drogi stanowig znaki z zakresu oznakowania skrzyzowan D-1.

Przed progiem zwalniajacym znajduje si¢ znak B-33” ograniczenie predkosci do 20
km/h” oraz znak ostrzegawczy A-11a z tabliczka 30 m.. Na poczatku opracowania
znajdujg si¢ znaki D- 42,D-43
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4. Charakterystyka ruchu na drodze.

Brak danych ruchowych na przedmiotowej drodze. Inwestycja znajduje si¢ na terenie
zabudowy.

o. Charakterystyka robot.
- rozbiorka istniejacych zjazdow
- wykop pod koryto chodnika do 20 cm
- budowa $ciekéw podchodnikowych
- budowa chodnika

6. Opis utrudnien w ruchu.

W zwigzku z planowanymi robotami w pasie drogowym wystapia nastepujace
zagrozenia 1 utrudnienia w ruchu na odcinku objetym robotami:

. zwezenie jezdni drogi gminnej nr 107082L do 5.0 m

. obecnos¢ w pasie drogowym osob prowadzacych roboty budowalne,
. ruch pojazdéw budowy w obszarze inwestycji,
. zakaz wyprzedzania oraz ograniczenie predkosci do 30 km/h.

7. Opis projektowanej organizacji ruchu.

Roboty zwigzane z budowa chodnika nalezy wykona¢ wg I schematu robot.

Oznakowanie robot wg Schematu |. - Roboty zwigzane z budowa chodnika
Front robot do 300 m

Dla prowadzonych rob6t obowigzuje nastgpujace oznakowanie:

e Od strony najazdowe;j strefe robot wygrodzono tablica prowadzaca U-3d od strony przeciwnej
ustawiono zapor¢ drogowa U-20b na tablicyU-3d ustawiono pulsujace lampy ostrzegawcze U-
35, ktore maja by¢ zalaczone przez caty czas trwania robot.

e Wzdhuz robot ustawiono tablice kierujace U-21a /U-21b w rozstawie co 10 m

¢ Na odcinkach najazdowych w odlegtosci 100 nalezy ustawi¢ znak ostrzegawczy A-14 ,,Roboty
drogowe” oraz A-12 ,,Zwezenie jezdni”. W odleglosci 80 m nalezy ustawi¢ na jednym stupku
znak ostrzegawczy Znak A-30 ,,Inne niebezpieczenstwa” z tabliczka piesi. W odlegtosci 50 m
przed frontem robdt ustawiono znak B-25 ,,zakaz wyprzedzania” oraz B-33 ograniczenie
predkosci do 30 km/h”. Na dojezdzie po stronie drogi wylaczonej z ruchu w odlegtosci 20 m
nalezy ustawi¢ znak B-41 ,,zakaz ruchu pieszych” z tabliczkg T-0 ,,Przej$cie druga strona
jezdni”

e Znaki zakazu beda odwotane znakiem B-42 umieszczonym 20 m za miejscem wygrodzenia
robot.

e Rozmieszczenie znakéw pokazano na rysunku nr 3
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8. Przewidywany termin wprowadzenia organizacji ruchu.

Przewidywany termin wprowadzenia projektowanej organizacji ruchu to 30 grudzien
2023 .

9. Informacje dodatkowe.
O terminie wprowadzenia niniejszej organizacji ruchu nalezy zawiadomi¢ organ
zarzadzajacy ruchem co najmniej na 7 dni przed dniem wprowadzenia zmian
organizacji ruchu.

mgr inz. Befffadeta Zachwieja-Gnyp
; 12/POOD/OS
gfeniczert w spec. drogowej

Opracowat
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CZESC RYSUNKOWA
1 Plan orientacyjny
2 Organizacja ruchu na czas rob6t Schemat I

3 Etapowanie robot
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Schemat |

Roboty zwigzane z budowg chodnika
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Dla etapu robét w obrebie skrzyzowania

znaki A-14 umiesci¢ na kazdym wlocie skrzyzowania

Gmina Niedrzwica Duza,

ul. Lubelska 30, 24-220 Niedrzwica Duza
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